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especialmente con respecto a la inmuni-
dad, y podria ser matenida.

No obstante esto, no debe pensarse que
el cuadro morboso de tantas infecciones
deba considerarse solo debido 4 la accion
de las endotoxinas, 0 sea, & la accion de
aquellas endotoxinas que se obtienen con
los medios de laboratorio, cuyas manifes-
taciones sobre los animales presentan tan
pocos caracteres de especificidad, porque
no puede excluirse que en ciertos bacte-
rios se forman, en relacion mas 6 menos
intima con la sustancia propia del cuerpo
bactérico, venenos variadamente difusi-
bles y alterables capaces de determinar
verdaderas antitoxinas.

Puede ser que si la demostracién falla

en muchos bacterios, sea debido 4 la defi-
ciencia de los medios de laboratorio 6 4
la especial caduquez de estos venenos, y
que variando oportunamente las condi-
ciones de cultivo sea posible obtener de
algunos microordanismos, venenos acti-
vos y como consecuencia natural, verda-
deros antivenenos. Todo ésto tendria,
como es facil de comprender, drande im-
portancia para la seroterapia, puesto que
casi enteramente puede considerarse co-
mo fracasada la seroterapia practicada
con sueros bactericidas y ademas serviria
para hacer mas comprensibles los fené-
menos morbosos € inmunizantes que se
desarrollan en el ordanismo a consecuen-
cia de infecciones naturales.

Ensayo de un Motor : : :
4 Plano Inclinado
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Por el Doctor Marcelo Conti
Prof. de!Mecanica é¢ Hidrdulica Agricola

Este motor es de uso relativamente
comtn en algunos paises de Europa y
sobre todo en Francia donde se constru-
yen modelos perfeccionados y de alto
rendimiento.

No creemos necesario hacer la des-
cripcion detallada de esta maquina ya su-
ficientemente conocida entre nosotros
por haber sido expuesta en varias exposi-
ciones rurales. Queremos mas bien dar a
conocer los resultados de un ensayo he-
cho sobre un motor de esta clase existen-
te en el Museo de Maquinas agricolas del
Instituto, con el objeto de demostrar el
sistema que debe seduirse en experimen-
taciones de esta naturaleza.

Sabemos que el motor & plano inclina-
do utiliza la fuerza debida al peso de uno
6 mas caballos que se trasladan sobre tun
piso movil sin fin. De todo el peso P del
animal se utiliza solo una parte propor-
cional al angulo %) de inclinacién del
pEiso sedin la expresion: P sen . <A_

Los dos caballos que se usaron en nues-
tro ensayo pesaban complesivamente

(1) Irabajo realizado con el curso de mecanica agri-
cola, 2.9 afio.

750 Kg.; el angulo del piso con la hori-
zontal, deducido por medio de un calculo
sencillo de resolucion de {riangulos, re-
sulté de 16°. Siendo el seno de 16° igual
4 0.28 el peso utilizable sera:

P =750 5-(0.28 = 210'Ke;

La velocidad con que se trasladaba el
piso era de m. 0.0 por segundo, asi que
el trabajo desarrollado por el motor sera

T = 210 X 0.60 =126 Kgm.
lo que corresponde & caballos vapor 1.7
(H P):

El trabajo desarrollado por el motor se
trasmite por medio de una polea con
su respectiva correa; resulta pero que
no todo trabajo puede ser trasmitido,
una parte se pierde por varias resistencias
pasivas asi que resulta indispensable co-
nocer en la practica la verdadera cantidad
de trabajo utilizable sobre dicha polea.
Esta determinacion se hizo por medio de
un freno dinamométrico. Se construyo el
freno mediante un pedazo de correa que

se dispuso al rededor de la polea como
indica la figura. Puesto en marcha el mo-
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Fig 2

tor 4 una velocidad normal, se aplico un
contador de revoluciones alapolea, mien-
tras se apunto el peso que marcaba la ro-
mana (a) y el peso puesto en el platillo
(b); la diferencia entre estos dos pesos
fué de 14 K¢. El niamero de vueltas por
minuto fué de 170; el radio de la polea
igual 4 m. 0.47.
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Fig. 3

Por medio de estos datos podemos cal-
cular el frabajo util en caballos vapor; de-
jando de lado las consideraciones teoricas

damos la férmula definitiva que debe
aplicarse en este caso
N =0,00138 P R n
en la cual sustituyendo los valores corres-
pondientes, peso (P), radio (R), nimero
de vueltas (n), tendremos: N = 1.2 H P.
Ahora, siendo el trabajo efectivo de 1.7

i H P el trabajo ttil de 1.2 H P, el rendi-

miento del motor resultara igual &

1.2
17 0.70 es decir del 70 %

Efectivamente este rendimiento podria

¢ considerarse suficiente en la practica, y
* Ringelmann, que tuvo ocasion de ensayar
varios de estos motores, dice que en las

mejores condiciones solo puede conse-
guirse un 75 y hasta 80 9%.

Pero mientras en el rendimiento el
motor puede considerarse suficientemen-
te racional, se demuestra muy imperfecto
en un detalle de gran interés practico. El
motor no posee el regulador automatico
de la velocidad, de lo que resultan varia-
ciones a4 veces muy bruscas en la marcha
del motor, que perjudican elfuncionamien-
to de las maquinas, que son accionadas
por el mismo.

Los motores a4 plano inclinado bien
construidos y dotados de freno automati-
tico pueden tener un campo de accion
muy vasto en nuestras camparnas. Pueden
usarse para accionar pequenas ftrillado-
ras, desgranadoras, maquinas fijas insta-
ladas & dalpon, para lecheria y otras in-
dustrias, pudiendo en todos estos casos
substituir ventajosamente los pequefios
motores a vapor 6 a explosion, resultan-
do mas economicos y de facil manejo.

El uso de este motor podrd difundirse
sobre todo en las regiones donde por ser
muy fiaccionada la propiedad, los peque-
fos adricultores tendran interés de eje-
cutar la mayor cantidad posible de tra-
bajos con un motor al alcance de sus
fuerzas econdmicas.

Esto es Jo que ha pasado en varios
paises de Europa donde se ha visto, en
estos dltimos afios, extenderse rapida-
mente el uso de estos motores.



